Bewertungsbogen: Waren aussortieren (Disziplin 1)

Startgruppe: Durchgang (1 oder 2):

Teamnr.

Teamname:

Technische Beschrdnkungen:
Allgemein: Nur Lego Teile, nur ein Spike, EV3, NXT bzw. RCX, kein Bluetooth - $
O Ja O Nein (— kein Start) S
Disziplin: Maximal drei Sensoren, kein Gyrosensor @’T"ﬁ'@l
(Spike-Nutzer auf Bestatigung aufmerksam machen) J"ﬂ/
Startmalie des Roboters innerhalb von 25 cm x 25 cm x 25 cm, eine Richtung
maximal 5 cm mehr.
OJa [0 Nein (— kein Start)
Wahrend der Fahrt: MaximalgréBe des Roboters wird eingehalten

(25cm x 25 cm x 25 cm, bis zu zwei Richtungen maximal 5 cm mehr)
OJa [0 Nein (— Abbruch/keine Wertung)

Anzahl Neustarts (Zuriicksetzen an den Start durch das Team):

O «keinmal O einmal O zweimal (maximal) [0 &fters (Abbruch!)

Gefahrene Zeit (bis zur Zielerreichung bzw. max. 2 min):

min und sec
Punktwertung:
Von der Platte Auf der Platte auRerhalb der erreichte
Ausgangsposition Punkte
Ballfarbe
Schwarze Blle Stck. a 5 Pkt. Stck. a 3 Pkt.
WeiRe Ball R R
elbe bale Stck.a -5 Pkt. Stck. a -5 Pkt.
0 Roboter Uberquert Ziellinie vollstandig: 2 Pkt.
Summe Punkte:
Maximal 27 Punkte
Bei 0 Punkten: Ernsthafte Bearbeitung erkennbar: [1Ja [ Nein
O Alle Bélle wieder vorhanden. O Team nicht angetreten

Zugleich Bestatigung:
Keine Nutzung Gyrosensor und Bluetooth!

Unterschrift Team Unterschrift Schiedsrichter/in

Daten in EDV erfasst:



Bewertungsbogen: Waren sammeln (Disziplin 2)

Durchgang (1 oder 2):

Startgruppe:

Teamnr. Teamname:

Technische Beschrdnkungen:

Allgemein: Nur Lego Teile, nur ein Spike, EV3, NXT bzw. RCX, kein Bluetooth
OJa [ Nein (— kein Start)

Disziplin: Maximal drei Sensoren (max. 2 Licht-/Farbsensoren),

kein Gyrosensor (Spike-Nutzer auf Bestatigung aufmerksam machen)

Startmalie des Roboters innerhalb von 25 cm x 25 cm x 25 cm, max.
OJa [ Nein (— kein Start)

Waihrend der Fahrt: MaximalgréRe des Roboters wird eingehalten
OJa [ Nein (— Abbruch/keine Wertung)

< USE

Beachte: Der Roboter muss der Linie erkennbar folgen, sonst Abbruch oder Riicksetzen (maximal zweimal pro Runde).
Bei Verlust der Linie Team darauf hinweisen und fragen, ob Abbruch oder Riicksetzen gewiinscht. Die Zeit wird nicht

gestoppt und die erreichten Punkte werden nicht gewertet.

Punktewertung:

Fahrt

Nach 1. Neustart

Nach 2. Neustart

Tunnel durchfahren
(ohne Berihrung)

Hinfahrt: [ 1 Punkt

Hinfahrt: [ 1 Punkt

Hinfahrt: [ 1 Punkt

Rickfahrt: O 1 Punkt

Rickfahrt: O 1 Punkt

Rickfahrt: O 1 Punkt

Bodenschwelle (ohne
Verlust der Orientierung)

Hinfahrt: O 1 Punkt

Hinfahrt: O 1 Punkt

Hinfahrt: O 1 Punkt

Ruickfahrt: O 1 Punkt

Ruckfahrt: O 1 Punkt

Ruckfahrt: O 1 Punkt

enge Kurve (ohne Verlust
der Orientierung)

Hinfahrt: O 1 Punkt

Hinfahrt: O 1 Punkt

Hinfahrt: O 1 Punkt

Ruckfahrt: O 1 Punkt

Ruckfahrt: O 1 Punkt

Ruckfahrt: O 1 Punkt

Pakete einsammeln

[ 1. kl. Paket (1 Punkt)
[ 2. k. Paket (1 Punkt)
[ gr. Paket (2 Punkte)

[ 1. kl. Paket (1 Punkt)
[ 2. k. Paket (1 Punkt)
[ gr. Paket (2 Punkte)

[ 1. kl. Paket (1 Punkt)
[ 2. k. Paket (1 Punkt)
[ gr. Paket (2 Punkte)

Wendewand:
Signal / Linie wiederfinden

[0 signal (Ton/ Licht)
(1 Punkt)

[ Linie wiederfinden
(1 Punkt)

[ signal (Ton/ Licht)
(1 Punkt)

[ Linie wiederfinden
(1 Punkt)

[ signal (Ton/ Licht)
(1 Punkt)

[ Linie wiederfinden
(1 Punkt)

Ggf. Zuriickgesetzt an Start
(keine Punkte aus Spalte)

O — keine Punkte

O — keine Punkte

O — keine Punkte

Summe Punkte
(maximal 12)

Gefahrene Zeit

(bis zur Zielerreichung bzw. bis zum Abbruch durch das Team bzw. max. 2 Minuten)

Zugleich Bestatigung:

Bei 0 Punkten: Ernsthafte Bearbeitung erkennbar: [1Ja [ Nein

Keine Nutzung Gyrosensor und Bluetooth!

Unterschrift Team

min sec

O Team nicht angetreten

Unterschrift Schiedsrichter/in

Daten in EDV erfasst:



Bewertungsbogen: Das letzte Paket (Disziplin 3)

Technische Beschrdnkungen:

Allgemein: Nur Lego Teile, nur ein Spike, EV3, NXT bzw. RCX, kein Bluetooth
Disziplin: Maximal drei Sensoren, maximal 2 Motoren;

Ketten, Kettenbander oder Vergleichbares sind nicht erlaubt.

kein Gyrosensor (Spike-Nutzer auf Bestatigung aufmerksam machen)

Startmalie des Roboters innerhalb von 25 cm x 20 cm x 25 cm, max. (L, B, H)

Startgruppenbezeichnung/Zwischenrunde:

Team A Team-Nr. Team B Team-Nr.
Teamname: Teamname:
Technische Beschrdnkungen eingehalten? Technische Beschrénkungen eingehalten?
O Ja O Nein O Ja O Nein
Ernsthafte Bearbeitung der Aufgabe? Ernsthafte Bearbeitung der Aufgabe?
O Ja O Nein O Ja O Nein
\l’ Erstes Duell Q/
O Duell gewonnen (ggf. keiner) O
\l/ Zweites Duell \l/
O Duell gewonnen (ggf. keiner) O
\l/ Drittes Duell (immer austragen!) \l’
O Duell gewonnen (ggf. keiner) O
Summe gewonnener Duelle
Nur K.o.-Runde: ggf. Gewinner Stechen:
O O

Zugleich Bestatigung:
Keine Nutzung Gyrosensor und Bluetooth!

Zugleich Bestatigung:

Keine Nutzung Gyrosensor und Bluetooth!

Unterschrift Team A

Unterschrift Schiedsrichter/in

Unterschrift Team B

Daten in EDV erfasst:



